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System TCU (rotal Control Unit)

Zintegrowany system elektronicznej kontroli oraz diagnostyki pracy urzadzenia.
Wyswietlacz przekazuje informacje o pracy zurawia pozwalajace na proste
i szybkie okreslenie jego obecnego stanu.

System LAS (Liftrod Articulating System)

System przegubéw 6semkowych pozwalajacy na zachowanie pionowych
charakterystyk udzwigu

System EES (Extra Extension Speed)

Specjalne zawory pozwalajgce na zwiekszenie predkosci ruchu wysiegnikéw.

System SDS (smooth Descent System)

System stabilizacji pracy wysiegnikéw pod obcigzeniem.

System LCS (Lift Control System)

System ufatwiajacy prace zurawiem przy maksymalnym obciazeniu
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HC 241 E1 21,5 9,9 - 387 22 4 320 2210 130 38 2520x2330x1005
HC 241 E2 B N B ) 2 4 0 | 200 | 13 3| 2520023301016
H 261 E3 - |z 99| 387 2 ' 0 | 50 | 13 38| 2520023301016
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HC 241 E8 < laan 262| 3w 2 ' 20 | 3000 | 130 38| 2520023301095
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